M.01.01.01. WYTYCZENIE OBIEKTU

M.01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
M.01.01.01. Wytyczenie drogowego obiektu inzynierskiego

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)
Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
wytyczeniem projektowanego obiektu mostowego w ramach zadania pn.: ROZBUDOWA DROGI
POWIATOWEJ NR 4132W PRZEBUDOWA DROGI POWIATOWEJ NR 1647W - UL. ARMII KRAJOWEJ
W GROJCU POPRZEZ BUDOWE KLADKI NAD RZEKA MOLNICA WRAZ Z BUDOWA BEZPIECZNEGO
PRZEJSCIA DLA PIESZYCH, SCIEZKI PIESZO - ROWEROWEJ, CHODNIKA, ODWODNIENIA.

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest stosowana jako Dokument
Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych STWiIORB

Roboty, ktérych dotyczy STWIORB dotyczg wszystkich Czynnosci umozliwiajgcych

i majacych na celu wytyczenie obiektu mostowego tj. wytyczenia w terenie geodezyjnych punktéw

wysokosciowych oraz tachimetrycznych dla projektowane obiektu (osi obiektu, osi podpdr, krawedzi

zewnetrznych ustroju niosgcego, itp.)

Prace obejmuija:

— wyznaczenie osi i krawedzi obiektu,

— wyznaczenie osi podpor,

— zalozenie reperdw roboczych w bezposrednim sasiedztwie obiektu w nawigzaniu do niwelacji
panstwowe;.

— inne, niezbedne prace pomiarowe

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWIORB s3g zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami, wytycznymi
i okresleniami podanymi w STWiIORB D-M.00.00.00. Wymagania Ogdlne pkt. 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robot

Ogodlne wymagania dotyczace Robét podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 1.5.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdét i ich zgodnos¢ z Dokumentacjg
Projektowg, STWIORB i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogodlne wymagania dotyczagce robo6t podano w Specyfikacji 00.00.00. ,Wymagania ogdlne”.

2. Materiatly

Ogdélne wymagania dotyczace materiatdow, ich pozyskiwania i skladowania podano w STWIORB D-
M.00.00.00. ,Wymagania ogolne” pkt. 2.

Do wykonania robét konieczne sg nastepujgce materiaty: stupki betonowe, rury stalowe, trzpienie stalowe,
pale i paliki drewniane.

2.1. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robét ziemnych, powinny mie¢ srednice od 0,15 do 0,20 m i
diugosé od 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m
i dlugosci okoto 0,30 m, oraz bolce stalowe $rednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.

“Swiadki” powinny mieé dtugoéé okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

3. Sprzet
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,Wymagania ogoélne” pkt. 3.

3.1. Sprzet pomiarowy
Do wykonania robot pomiarowych nalezy stosowac nastepujgcy sprzet:
— teodolity lub tachometry,
— niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
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— faty,

— tasmy (stalowe, parciane), szpilki.
Sprzet stosowany do robot pomiarowych powinien gwarantowaé uzyskanie wymaganej doktadnosci
pomiaru.

4. Transport

Ogodine wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt.4.
Nalezy stosowaé dowolny rodzaj srodkéw transportowych zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru,
stuzgcy do przewozu geodetdéw, sprzetu geodezyjnego oraz materiatdw potrzebnych do wykonania robét
objetych tg STWIORB.

5. Wykonanie Robét
Ogodlne zasady wykonywania Robét podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt. 5.

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe wykona¢ zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami Gtéwnego Urzedu Geodez;ji
i Kartografii (GUGIK — od 1 do 7).

Przed przystgpieniem do robot Inspektor Nadzoru przekaze Wykonawcy dane zawierajgce lokalizacje
i wspotrzedne punktow gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Inspektora Nadzoru Wykonawca przeprowadzi obliczenia i pomiary
geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢é wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inspektora Nadzoru o wszelkich btedach wykrytych
w wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Btedy te powinny by¢ usuniete na koszt
Zamawiajgcego.

5.2. Wyznaczenie obiektéw inzynierskich

Roboty polegajg na wyznaczeniu i stabilizacji:

— osiikrawedzi obiektu,

—  osi pali, fundamentéw i podpér,

— osiirzednych tozysk,

— wyznaczeniu usytuowania kraweznikow, elementéw odwodnienia, itp.

—  zatozeniu reperow roboczych w bezposrednim sgsiedztwie obiektu w nawigzaniu do niwelacji
panstwowej,

— wykonaniu innych, niezbednych prac pomiarowych

5.3. Wyznaczenie punktéw wysokosciowych

Wszystkie punkty wysokosciowe i repery robocze przy obiektach inzynierskich muszg by¢ nawigzane do
reperéw panstwowych. Przed rozpoczeciem rob6t Wykonawca powinien zatozy¢ nowe punkty wysokosciowe
(stupki betonowe z bolcem), ustali¢ ich wysokos¢ w stosunku do reperéw panstwowych i je chroni¢ przez
caly czas realizacji budowy. Punkty te umieszcza¢ poza granicami wykonywanego obiektu w miejscach nie
ulegajgcych zniszczeniu.

6. Kontrola jakosci Robét
Ogolne zasady kontroli jakosci Robét podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 6.

6.1. Kontrola prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z wytyczeniem obiektéw i punktéw wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5

Wymagania dla rob6t pomiarowych:

— wysokosé reperéw +0,5cm,
— wysokosci elementéw projektowanych +1,0 cm,
— dokfadnosci pomiaréw poziomych +1,0 cm/50 m.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru harmonogram pomiaréw kontrolnych osnowy realizacyjnej
przeprowadzanych w oparciu o state punkty geodezyjne przekazane przez Inspektora Nadzoru.

Pomiary kontrolne nalezy wykonywac¢ przed rozpoczeciem wigekszych robét i co miesigc w trakcie
prowadzenia robét.
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7. Obmiar robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 7.

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest komplet.

8. Odbiér robot
Ogolne zasady odbioru robé6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.1. Sposo6b odbioru robot

Odbidér robdt nastepuje na podstawie szkicow i dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu
z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inspektorowi Nadzoru.

Odbiér robot objetych niniejszg STWIORB polega na sprawdzeniu zgodnosci wyznaczonych elementéw z
Dokumentacjg Projektowa.

W przypadku niezgodnosci danego elementu robot z wymaganiami Wykonawca zobowigzany jest do jego
naprawy na wiasny koszt.

9. Podstawa ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w wymaganiami STWiIORB D-M.00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 9.

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:

— wykonanie projektu osnowy realizacyjnej oraz systemu przeprowadzania kontroli okresowych

— prace pomiarowe wymienione w pkt. 1.3,

— zakup i dowd6z materiatow potrzebnych do wytyczenia i stabilizacji punktéw wytyczonych w terenie,

— stabilizacja punktéw wytyczonych w terenie,

— wykonanie szkicéw geodezyjnych,

— wykonanie czynnosci przedstawionych w niniejszej specyfikaciji,

— kontrole rob6t wg pkt. 6,

— wykonanie dokumentacji geodezyjnej powykonawczej,

— ubytki, odpady i materialy pomocnicze wraz z ich wywozem i utylizacja,

— roboty tymczasowe, ktére sg potrzebne do wykonania robo6t podstawowych, ale nie sg przekazywane
Zamawiajgcemu i sg usuwane po wykonaniu robot podstawowych,

— inne roboty skiadajgce sie na kompletne wykonanie zakresu robdt przewidzianego
w STWIORB.

10. Przepisy zwigzane

Instrukcja techniczna 0-1. Ogodlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodez;ji
i Kartografii, Warszawa 1979r.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
Prawo geodezyjne i kartograficzne — Dz. U. nr 30, poz. 163 z pézniejszymi zmianami z dnia 17.05.1989 r.
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